
自动化项目/Automation Project 

工厂自动化（缩写：FA），如今技术和机器已经成为做生意的重要组成部分。因为技术创

造了不同的工作方式。工作非常精确，这是一个高质量指标。因此，许多企业在组织或工作流程

中使用自动化技术，为了提高企业满足客户需求的能力。 

ระบบอตัโนมตัิทางอตุสาหกรรม (Factory Automation) คือการใชเ้ทคโนโลยีและเครื่องจกัรเพ่ือปฏิบตัิงานท่ีปัจจบุนั

ไดเ้ขา้มามีบทบาทสาํคญัในการทาํธุรกิจ เนื่องจากเทคโนโลยีไดส้รา้งรูปแบบการทาํงานที่แตกต่าง การทาํงานที่มีความ

เที่ยงตรงและแม่นยาํ ซึ่งเป็นตวัชีว้ดัคณุภาพระดบัสงู  จึงทาํใหห้ลายธุรกิจไดน้าํเทคโนโลยีระบบอตัโนมตัิเขา้มาใชภ้ายใน

องคก์รหรือภายในกระบวนการทาํงาน เพ่ือยกระดบัและขีดความสามารถใหก้บัธุรกิจท่ีตอบโจทยล์กูคา้มากยิ่งขึน้ 

因此，公司引进了机械手臂灌胶机和设备来参与，以提高产品的效率和结果。从 1050 线

电子车间开始，安装了流水线，从剪脚过程到机械手臂灌胶机过程、1061 线本来有流水线，是一

个部分生产。所以增加机械手臂灌胶机和烘箱将连续工作，直至热处理完成。 

บริษัทจึงไดม้ีการนาํเครื่องมือและอปุกรณแ์ขนหุ่นยนตห์ยอดกาวอตัโนมตัิเขา้มามีสว่นรว่มกบัการทาํงานท่ีจะสรา้ง

ประสทิธิภาพและผลลพัธข์องผลติภณัฑใ์หด้ีมากยิ่งขึน้ โดยเริม่จาก Electronic workshop ไลน ์1050 ท่ีมีการติดตัง้ Conveyor 

การทาํงานตัง้แตข่ัน้ตอนตดัขาพารท์จนไปถึงขัน้ตอนแขนหุ่นยนตห์ยอดกาวอตัโนมตัิและไลน ์1061 เดิมจะมี Conveyor เป็น

สว่นหนึง่ของการผลิตอยู่แลว้จึงเพ่ิมแขนหุน่ยนตห์ยอดกาวอตัโนมตัิและเครือ่งอบความรอ้นโดยจะทาํงานต่อเน่ืองจนอบความ

รอ้นเสรจ็ 

改变构图要必须考虑到安全是工作的第一个重要的事。设备、工具、机器等要制定地区或

者贴提醒标志，在工作中也要有灵活。工作区要有功能性、移动量小、物料单向移动和距离最

短。以确保生产的连续性。 

การเปลีย่นแปลง Layout จะตอ้งคาํนงึถึงความปลอดภยัถือวา่เป็นเรือ่งสาํคญัในอนัดบัแรกๆ ของการทาํงาน อปุกรณ ์

เครื่องมือ เครื่องจกัรต่างๆ ตอ้งมีการกาํหนดพืน้ท่ีหรือติดตัง้ป้ายเตือนต่างๆ และตอ้งมีความคลอ่งตวัในการทาํงาน พืน้ท่ีการ

ทาํงานนัน้ตอ้งมีความเป็นฟังกช์นั การเคลื่อนยา้ยท่ีนอ้ย การเคลื่อนยา้ยวสัดทุางเดียวและระยะทางท่ีสัน้ท่ีสดุ เพ่ือทาํใหก้าร

ดาํเนินการผลติเป็นไปไดอ้ยา่งตอ่เน่ืองสมํ่าเสมอ  

  



 1050线流水线/Line Conveyor 1050  

 

 

 

 

 

 

 

 

流水线，长：12 米，工作流程：剪脚、焊接维修、增加电线、清除板和自动测试装置。机

械手臂灌胶机长+胶桶 4米。ความยาว Conveyor 12 เมตร มีขัน้ตอนการทาํงาน ตดัขาพารท์ บดักรีซ่อม เพ่ิมสายไฟ 

ลา้งบอรด์ และATE Test ความยาวแขนหุน่ยนตห์ยอดกาวอตัโนมตัิ + ถงักาว 4 เมตร 

 

1061 线流水线/Line Conveyor 1061  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

流水线，长：10 米，工作流程：组装体、焊接、增加设备和电气量测量。机械手臂灌胶机

长+烘箱 5米。ความยาว Conveyor 10 เมตร มีขัน้ตอนการทาํงาน ประกอบบอดี ้บดักรี เพ่ิมอุปกรณ ์และทดสอบค่าไฟ 

ความยาวแขนหุน่ยนตห์ยอดกาวอตัโนมตั ิ+ เครือ่งอบความรอ้น 5 เมตร 
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显示改变构图（前-后）/แสดงภาพการปรบัปรุง Layout (ก่อน – หลงั) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

机械手臂灌胶机安装在 1050线和 1061 线 / แขนหุน่ยนตห์ยอดกาวอตัโนมตัติิดตัง้ท่ีไลน ์1050 และ 1061 

 

 优点：减少工作时间、提高和准确的工作效率可以减少工位的操作员数量。机械手臂灌胶

机工作原则，将治具放在流水线上时工作，带将工作流水线送到灌胶区。当传感器检测到治具

时，它向机械手臂发送启动信号。为了开始灌胶流程，灌胶模式将根据每个工件的形状、粘贴方

式、灌胶量和释放压力而变化。 

For export  
Material import route 

• Distance for 1061(R) is 17.6m. 
• Distance for 1061(G) is 2m. 

For import 
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Material import route 

• Distance for 1061(1) is 24.2m. 
• Distance for 1061(2) is 16.5m.  
• Distance for 1061(3) is 22m.  
 

For import  For export  Material export route 

• Distance for 1061(R) is 1.6m. 
• Distance for 1061(G) is 3m. 
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Material export route 

• Distance for 1061(1) is 34m. 
• Distance for 1061(2) is 32m.  
• Distance for 1061(3) is 20m.  
 

 

 

  



ขอ้ดีคือช่วยลดระยะเวลาการทาํงาน ไดป้ระสทิธิภาพการทาํงานท่ีเพ่ิมขึน้และแม่นยาํสามารถลดจาํนวนผูป้ฏิบตัิงาน

ในสถานีดงักล่าวได ้หลกัการทาํงานของแขนหุ่นยนตห์ยอดกาวอตัโนมตัิจะทาํงานเมื่อวาง Jig บน Conveyor สายพานจะ

ลาํเลียงงานเขา้ไปยงัพืน้ท่ีหยอดกาว เมื่อเซนเซอรต์รวจจบั Jig  จะสง่สญัญาณเริ่มการทาํงานไปท่ีแขนหุ่นยนต ์เพ่ือเริ่มเขา้สู่

ขัน้ตอนการหยอดกาว รูปแบบการหยอดกาวนัน้จะแตกต่างกนัออกไปตาม รูปรา่ง ลกัษณะการวาง ปริมาณกาว และแรงดนั

การปลอ่ยกาวแตล่ะชิน้งาน 

 

 

1061 线的区别，增加烘箱。烘箱的流水线安装在自动灌胶机流程完成后继续工作。优点：

烘箱可以减少胶硬化等待时间，以便更快地进行下一步测试。 

ความแตกต่างของไลน ์1061 เพ่ิมเครื่องอบความรอ้น โดย Conveyor ของเครื่องอบความรอ้นนัน้จะถูกติดตัง้ให้

ทาํงานตอ่เน่ืองหลงัจากขัน้ตอนหยอดกาวโดยอตัโนมตัสิาํเรจ็ ขอ้ดีของเครือ่งอบความรอ้นนัน้สามารถลดระยะเวลาการรอคอย

ใหก้าวแข็งตวั เพ่ือท่ีจะทาํการทดสอบในขัน้ตอนตอ่ไปไดร้วดเรว็ขึน้กวา่เดิม  

 



自动化项目的进度可能相当令人满意，基于 IE 收集数据或实际生产效率。安装流水线和

机械手臂灌胶机还是减少生产时间的重要部分，将工位的操作员数量减少到每线 1 人，而且提高

工作效率，为电子车间带来满意的结果。为所有型号、系列创建完成机械手臂灌胶机程序。进行

生产将导致产品效率和车间输出趋于提高。当一切完成后，可以清楚地看到变化，尤其是更高的

生产效率。 

ความคืบหนา้ของโครงการระบบอตัโนมตัิมีแนวโนม้ไปในทางท่ีคอ่นขา้งเป็นท่ีน่าพอใจ โดยอา้งอิงจากการเก็บขอ้มลู

ท่ีรวบรวมโดยฝ่าย IE หรือประสิทธิภาพการผลติจรงิ การติดตัง้อปุกรณ ์Conveyor และแขนหุ่นยนตห์ยอดกาวอตัโนมตัิยงัเป็น

สว่นสาํคญัในการลดระยะเวลาของการผลิต ลดจาํนวนของผูป้ฏิบตัิงานภายในสถานีปฏิบตัิงานไดจ้าํนวนไลนล์ะ 1 คน และ

เพ่ิมประสิทธิภาพการทาํงานดว้ยผลลพัธท่ี์น่าพงึพอใจใหก้บั Electronic workshop ทัง้นีเ้มื่อการสรา้งโปรแกรมหยอดกาวของ

แขนหุ่นยนตอ์ตัโนมตัิเสร็จสิน้สาํหรบัทุก ๆ Model , Series  การดาํเนินการการผลิตจะส่งผลใหป้ระสิทธิภาพของผลิตภณัฑ์

และเอาทพ์ตุของเวิรค์ช็อปมีแนวโนม้ไปในทางท่ีเพ่ิมมากขึน้ เมื่อทกุอยา่งเสรจ็สมบรูณจ์ะเห็นความเปลีย่นแปลงไดอ้ยา่งชดัเจน

โดยเฉพาะประสทิธิภาพการผลติท่ีสงูขึน้ 

 

 


